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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robdét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegbétowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé

z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne
wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2.  Materialy do wykonania robot
Do wykonania rob6t nalezy stosowa¢ materiaty o parametrach zgodnych

z zatozeniami projektowymi, posiadajacymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentow materiatow.

3. SPRZET

3.1.  Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.
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3.2.  Sprzet do wykonania robot
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1.  Ogdblne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2.  Transport materialow
Transport materiatdbw moze si¢ odbywa¢ srodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora  nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

i utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2.  Zasilanie oswietlenia ulicznego
Projektowane latarnie L3-L21 przewiduje si¢ zasili¢ z linii napowietrznej nN typu 4xAL-

50mm2 zawieszonej na stupie nr KRN026097 zlokalizowanym na dziatce 791. Nalezy
wykona¢ zejscie kablowe kablem NA2XY-J 4x35mm2, ktory wprowadzi¢ do zestawu
ztagczowo-pomiarowego ZK2a-1P, z ktérego kablem NA2XY-J 4x35mm2 zasili¢

projektowana szafe oswietlenia ulicznego.

5.3.  Sterowanie oswietleniem ulicznym
Sterowanie oswietleniem ulicznym realizowane be¢dzie za pomoca cyfrowego programatora

astronomicznego zabudowanego w projektowanej szafie oswietleniowej zlokalizowanej na
dziatce 791.

5.4. Ukladanie kabli
Projektowane odcinki linii kablowych nalezy uktada¢ w rowie kablowym o gtebokosci 0,9 m

na 10 cm warstwie piasku. Z gory kabel przysypa¢ rowniez 10 cm warstwa piasku, natomiast
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na wysokosci nie mniejszej niz 25 cm i nie wigkszej niz 35 cm nad kablem nalezy utozy¢

foli¢ ochronng koloru niebieskiego o szer. 30 cm z napisem ,,UWAGA KABEL".

Na skrzyzowaniach z innymi sieciami lub w przejsciach pod projektowana nawierzchnia
drogi kable zabezpiecza¢ za pomoca rur @110 grubosciennej, gtadkosciennej, koloru

niebieskiego.
Projektowane rury ochronne nalezy uszczelnia¢ z wykorzystaniem dtawic czopowych.
Odpornosc¢ na $ciskanie rur ostonowych wyrazona w niutonach powinna by¢ nie mniejsza niz:

. 250 N dla rur uktadanych w ziemi bez statych obcigzen mechanicznych, w miejscach

gdzie wystepuje zblizenie z inng infrastruktura oraz na stupach i konstrukcjach wsporczych,

. 450 N lub 750 N dla rur utozonych w miejscach gdzie wystepuja obcigzenia
mechaniczne, po uwzglednieniu wielkosci wystgpujacego obciazenia.

5.5. Wprowadzenie kabla na stup
W projekcie przewiduje sie zasilenie projektowanych latarn kablem NA2XY-J 4x35mmz2 z

istniejacej linii napowietrznej 4xAL-50mm2. Przed wprowadzeniem kabla na stup, nalezy
natozy¢ na kabel rure ostonowa odporng na promieniowanie UV. Rura ostonowa powinna
wystawaé nad ziemig¢ na wysokos$¢ min. 2,5 m oraz by¢ zakopana w gruncie na gtebokosci 0,5
m. Gorng cz¢s¢ rury nalezy uszczelni¢ koszulka termokurczliwg. Podczas prac montazowych,
nalezy zwraca¢ szczegolng uwage, aby nie zgina¢ kabla ponizej dopuszczalnych promieni
giecia. Odcinek kabla wychodzacy z rury ostonowej powinien by¢ wyprostowany oraz
przymocowany do konstrukcji stupa za pomocg uchwytéw kablowych z tworzywa sztucznego
lub metalowych niemagnetycznych. Konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wnikaniem wody
do jego wnetrza za posrednictwem termokurczliwych palczatek i rurek zabezpieczajacych
koncowki kablowe. Konce przewodu PEN dodatkowo nalezy oznaczy¢ kolorem niebieskim
na dtugosci 10 cm. Wprowadzajac kabel na stup nalezy pozostawi¢ zapas o dtugosci ok. 1 m

do skompensowania ewentualnych przesuni¢¢ kabla.

5.6. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym
Jako srodek ochrony od porazen pradem elektrycznym, dla projektowanego oswietlenia,

zastosowano szybkie wytaczenie w uktadzie TN-C. Przewidziano uziemienie projektowanych
stupow oswietleniowych. W zwiazku z tym wzdituz kabla oswietleniowego nalezy utozyc

ptaskownik

374



FezZn 30x4 mm. Skuteczno$¢ ochrony dla projektowanego os$wietlenia jest zapewniona

zgodnie z obliczeniami przeprowadzonymi w pkt. 5.3.

5.7.  Uziemienie
Wzdtuz kabla oswietleniowego nalezy utozy¢ bednarke FeZn 30x4 mm. Bednarke z jednej

strony nalezy potaczy¢ z zaciskiem uziemiajgcym w szafie oswietleniowej a drugiej strony z
zaciskami uziemiajacymi stupdéw oswietleniowych. Dodatkowo projektowane stupy nr L3,
L7, L12, L17 i L21 nalezy uziemi¢ z wykorzystaniem uziomu typu TP 2x15. Wartos¢ jego

uziemienia powinna wynosi¢ R<10Q.

5.8. Klasa oswietlenia drogi (ul. Na Tamie)
Dobor klasy oswietlenia przeprowadzono na podstawie tabeli nr 1 ,,Parametry dla doboru

klasy oswietlenia M” zawartej w normie PN-EN 13201:2016. W celu obliczenia klasy
oswietleniowej nalezato dobra¢ parametry wagowe zawarte w tabeli oraz postuzy¢ sie

wzorem:

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci rob6t polega na poréwnaniu cech materiatbw z wymaganiami

dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania robot w poréwnaniu z zatozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Nalezy stosowac jednostki obmiaru :

- montaz stupa oswietleniowego kpl (komplet)
- montaz opraw do lamp szt. (sztuka)

- montaz ztacza 1ZK szt. (sztuka)
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- montaz przewoddw, kabli m (metry)

- montaz uziomu kpl (komplet)

- uktadanie bednarki m (metry)

- uktadanie rur ochronnych m (metry)

- pomiar natgzenia oswietlenia kpl, pom, (komplet pomiaru)

- pomiar odbiorcze (dcinek)

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

8.2.

Ogoblne zasady odbioru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

Odbiér robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

9.2.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:

prace pomiarowe,

zakup materiatu,

transport i wbudowanie materiatu,

wszelkie prace niezbedne do uruchomienia sieci oswietlenia,
prace porzadkowe,

pomiary kontrolne,

prace pomiarowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcje producentow materiatow.
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